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Schakslaatzl Wanne€r is er foutmolding op ETO:"OrV" alleen als het systeem uitgeschakeld js, een technische fout."OFF ' meldt de slonhgsuitgang dnecl

Schakelaar 8: Controle polariteit
"OrV " zoÍgt voo. de standaard logica van Atitech met actief hoge logica

voor de vrígave van de jngangen Loopteat en Latch."OFF" zorgt voor een actieÍ lage logi€ voor de vrUgave van de ingangen
Looplest en Latch (= alarmgeheugen).

PEIXA|QAIfE DOOB'DILED5 wordt gestuurd dooÍ schaketaaÍ 1.
* Als schakelaar 1 in stand AAN staat, rcrden volgende indi€ties te allen

tijde gemeld.
* Als schakelaar 1 in stand Ulï staat, verechijnen volgende indi€lies enkel

wanneer het systeem uitgeschaketd is en de Looptest vrijgemaakt is.

RESET-CONDITIES

Deiector status Reset-@nditie

PIR alam
PIR Latched alarm

AM (automatische
Íeset)

AM (geautoriseede
reset)

PIR storing

AM storing

3 sec. time-out.
Volgende wisseling van .ultgsschakeld" 

naar"ingeschakeld".

Volgend geslaagd PIR alarm na een overbruo-
gingspenode van 40 sec.

Volgend geslaagd PIR alarm in "uitge$hakêlde,r

en "looptesflmode.

Volgend geslaagd PIR alarm.
Volgende geslaagde automatische lesr

(alle 10 minuten wanneer "uiigeschaketd")

Volgende geslaagde AM-detectie.
Volgende geslaagdê automatische test

(alle 10 minuten, zowel *uhgeschakeld".

. VeMijder de afdekplaat O zoals aangegeven.

. Open de detectoÍ O en verytder de elektronische module (D, zonder de
pyroèlektrische sensor @ aan te raken.

. Breek éen oí beide kabelopeningen O uit.

. Kies de juiste montage-gaten, voor h@kmontage @ oÍ wandmontage O. Gebruik de basis als sjabloon om aan te duide;waar de schroefgaien op
de wand komen.

. Bevestig de basis aan de wand.

. Strip de kabel(s) ongeveer 5 cm. steek hem door de kabelinvoer O ffi zet
hem vast in de trekontlastingsktem (fig. 1b).

. Zet de elektronische module O teÍug en bedmad zoals aangeg€ven (Íig. 2).. Kies de gewenste opties aan de hand van de schakelaaG zo;lJ""ngegéuen
(tig. 2), zet de behuizing @ terug, b€vestig met de schroef @ eÁ óbats
tenslotte de aÍdekptaat O.

. Monleerde detectorop een hoogte tussen 1,9 en 3,0 m voor de EV43SA|rl

.EV436AM 
(fig. 1c). en 1.8 en 5,0 m voor de EV4SSAM/EV4S6AM lítg. 1e).

Pacl@
Plaats de detectoÍ zo dat de veruachte bewegingsri;hting van een indÍinger
dwaÍs op het detectieveld loopt. Dit is de beste detectie bii plR detectorenl
Vermijd mogelijke bronnen van ongewenst alarm, zoals:
- Direct zonlicht op de detector.
-  Warmtebionnen binnen hetwaarnemingsveld (vemarmingstoestel len,

radiatoren enz.).
- Sterke luchtstroming op de detector (ventilator, airconditioning enz.).
- Dieren binnen het waarnemingsveld (honden, katten).

t!r- EN UtrscHA{ELËILL_Ep]VAIL9PISESIANp rlf!g_2).
Om de detector uit te lopen moet de "CV. naar aansluitilem 9 niet aanoesloten
ztjn (systeem uitgeschakeld). Sluitde "C\f aan op aanstuilktem 10. Deáetector
LED zal nu oplichten en uitgaan tegelijk met het openen of sluiten van het
alamrelais. Dit maakt de looptest mogelijk.

Let op 1: Het inschakelen van de l@ptestzal het alarmgeheugen niet resetten.
Wanneer u het systeem heeÍt uitgeschakeld na een alàm, klnt u de loootest
inschakelen. Als u de looptest uitschakelt, zullen de alamindi€ties die in hêt
geheugen opgeslagen zÍn weer oplichten. AIeen d@r ,CV. aan te sluiten oo
aareltn'ÍkbÍn 9 (d.i. h€ts]6t€m rer inschaketen) mt u de LEDS €n het geheugfl.

Let op 2: Om de looptest in te schakelen, zonder aansluiten op een '.CV,, ingang
op afstand, kunt u en draadbrug tussen klemmen 2 en 10 aansluiten.

Let op 3: Aritech adviseert om regelmatig een Looptesl van de detectoÍ uit te
voeren en het resultaat op het contÍolepaneel te veriliëren.

Schakelaar l: Indicatiê LED:
"OrV " zorgt dat de twee LED'S bij alaÍm of tÍouble zichtbaar ziin."OFF " LED'S zrjn bedienbaarvia L@ptêst inputals hetsystem onscherp staat

Sebakqlêar2: Bêreik:
"ON " kiest het max. beÍeik, dus 16 m v@r EV43SAM/EV436AM.

25 n v@r EV4SSAM/EV4S6AM."OFF" kiest het min. bereik, dus 1 0 n voor EV43SAM/EV436AM.
15 m voot EV4SSAM/EV4S6AM.

Schakef aar 3: Voruerkin$ (EV43SAM/EV436AM)
"OIV " zorgt voor Dubbel gordijn-ve%eking, ontworpen voor problematische

omgevingen.
"OFF" 

zorgt voor de standaard 4D-vercking van Aritech.

Lel op 4: De Dubbel gotdijn-veMerkirg wordt gebruikt om de kans op vals
alam situaties te verminderen. In deze mode moel een indringer dooÍ twe€
gordijnên gedetecteeÍd woídên om een alarm tê veroozaken.

$ehaleleêd: Hoo wordt de storingsuitgang gemetd:
" ON " meldt de AM-stoing zryd via de ETO als via het alarmrelais.

meldt de technisch fout alleen via ETO."OFF' meldl de sÍorlng enkel via de ETO.

Schakelaar 5: Gevoelighêid AM:
"OÍV " zorgt voor een hoog AM-gevoeligheidsniwau.
'OFF" zorgt v@r het standaard AM-gqoeligheídsnireau.

'chakelaar 
6: R6sot van de "storingsuitgang..:

)N " reset de stqingsuitgang na plR-alam.
)FF" reset de sÍorlngsuitgangenkel bij autorisati€.

ALARMGEHÊUGEN íí9.  3).
Letop: Allereerst dient de polariteitsaanstuÍing (,,C\f,) van het alarmgeheugen
vra $hakelaar 8 ingesteld te worden (íig. 2).
(Bijvoorb*ld: schakelaar 8 = "Aan", dan "CV" = O Volt = ,,Low,').

Sluit "Cy' 
aan op aansluitklem I van de detector als het systêem ingeschakeld

is. VeNijder de "CV" als het systeem ujtgeschakeld wordt. In gevai van alarm
tijdens ingeschakelde loestand, gaat de LED knippeÍen op de detector of
detectoren die in alarm zijn gegaan. Door de ,,CV" weer aan te sluiten (d.i. het
systeem inschakelen) íeset u de LED jndi€t ie in het geheugen.

S]LCIEC'TIE VAN HET DETECTIE
Maskeer de ongewenste spiegelgordijnen met de meegeleverde stiJkere en
zet de module terug.

Worbeeld:
In Í9.4 vindt u een detectiepatÍ@n waarbij gordijn-velden 3A & B,6A en 78
gemaskeerd zín.

Vewijderen van stid<er(s) kan het spiegeloppervtak beachadigen,

Het detectiepatroon kan worden aangepast aan de speciíleke behoefte van de
te beveiligen ruimte (Íi9. $9). Maskeer de vooÍ het detectiebereik niet nood-
zakelijke gordijnen om te vooÍkomen dat ze gerichl worden op muren oÍ ramen
in de zeer nabÍe omgeving.

Opmerlíing: In optimale @ndities kan het bereik van de detector 10oo/o hoqer
liggen dan de nominale opgegêven waarde

VENSÍERITASKERING(EV4354^'€V436A,I4fig. 10& Ey435At EV4364M{g. 12}.
Ingeval zich vooee.pen vlakbij (minder dan .1,5 m) oÍ direct onder de deiector
bevinden, moet hel afdekkapje binnenin het venster geschoven worden.
Hierdoor wordt het gedeelte van het gordijnveld dat het betrokken vooruero
beslaat gedeactivserd, zodat de detector niet gedestabiliseerd kan raken door
dit tê dichtbij gelegen v@ilelp. cebruik dit aÍdekkapje meer in het bijzonder
voor vooMerpen met wisselende temperatuur (drankautomaten, vogels in
kooien enz.) en reÍlecterende opDerylaKren.

D6tector
status

Gele Rode
LED

lommentaar * = brandt
* = knippert

Order spannirg
Alarm
AM
PIR storing
AM storing
A€u laag
Alarm Latch

ï

*

:

J}

;
*

Knippert beurtelings gedurende 20 sec.
IÍdens ala.mperiode - 3 sec. nominaal.
Tot reset AM.
Knippert langzaam tot reset,
Knippert snel tot reset.
B€ndtpqrtrHttot heÍdel qrc€b sFannirq.
Knippert tot reset.

(geen weergave tijdens looptest).
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EV4OOAM SERIES DETECTOR

Switch Description On off

1
2
3

5
6
7
I

LED indication
Range
Processing
Trouble output

AM Sensitivity
Reset TÍ.output
Tr. output indic.
ContÍ. Polarity

LED'S on
max. stated range

Bi-curtain
ETO + alarm Íelay;

tech. fault; ETO only
High

After Walk test
Only in disarm mode

Active High

LED's controlled
min. stated Íange

Standard-4D
ETO

Standard
Authorized reset

lmmediately
Active Low

f iS .3

"CV" = Control Voltage
Either "Low" or "High" Control Voltage may be used "Low" = 0 Volt
Select the approp.iate Control Voltage Setting. "High" = 12 Volt
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